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GPIO Kullanim:

Teslim Tarihi: 25/10/2019, Saat 13:15

Teslim Yontemi: Digital Bastlmis

Odev, sunum, rapor, dokiiman ve/veya degerlendirmesine dair genel bilgilendirme gegerli
olacaktur.

Ilgili 6dev 2 kisimdan olusup tek main.c icerisinde tamam teslim edilecektir. Goénderilen
emailde sadece ve sadece tek dosya (main.c) olacak ve tiim her sey bunun igerisinde yazilmig
olacaktur.

Soru-1: Kart tizerindeki 4 ledin ayni1 anda yakilip ayni1 anda sondiirtilmesinin gergeklenmesi.
Her bir yanik kalma stiresi ve soniik kalma stiresi 300ms olarak belirlenecek.

Soru-2: Kart iizerindeki 4 ledin ayni anda yakilip ayni anda sondiirtilmesinin gergeklenmesi.
Fakat her bir yanik kalma stiresi ve soniik kalma siiresi 50ms den baslayip her yakma/sondiirme-
nin ardindan 50ms artirilacaktir. Bu siireler en fazla 500ms ye kadar artabilecektir. Sonrasinda
tekrar 50ms ye doniilecek ve bu sekilde dongii devam edecektir.

Onemli: Tiim degisken degerleri global olarak macro ile tanimlanip kod icerisinde rakam /say1
kullanilmayacak, buna karsilik diigen macro kullanilacaktir.

Onemli: Her iki soru i¢in en az iki farkli fonksiyon yazlacak ve gerekli yerlerde gerekli fonk-
siyonlarin deklere edilmesi, tanimlanmasi ve ¢agrilmasi saglanacaktir.

Onemli: Fonksiyon/degigken/macro isimleri rastgele degil, belirlerken bahsedilen kurallara
uyulacaktir.

Dersteki ornek

. static void LED_GPIO_Init(void)

2 {
5 GPIO_InitTypeDef GPIO _InitStruct = {0};
1

5 /x cevresel birimi clock yoluna bagla x/
. _HAL.RCC.GPIOD_CLK ENABLE() ;

s/« GPIOD Configuration: PD12 cikisini konfigure etmex/

o GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_12;

10 GPIO_InitStruct .Mode = GPIOMODE OUTPUTPP; /+ Cikis ve push/pull
y

11 GPIO_InitStruct.Pull = GPIONOPULL; /* pull up/down x/

12 GPIO _InitStruct.Speed = GPIO_SPEED FREQ_LOW:;
5 HAL_GPIO_Init (GPIOD, &GPIO _InitStruct);

14 }
Derste gosterilen fonksiyon tek LED icin konfigiirrasyonlar: yapip ilgili belirli bir siire yakip
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belirli bir siire sonsuz dongii icerisinde saglamaktadir.

HAL_GPIO_WritePin (GPIOD, GPIO_PIN_12, GPIO_PIN_SET);
HAL _Delay (250) ;

HAL_GPIO_WritePin (GPIOD, GPIO_PIN_12, GPIO_PIN_.RESET) ;
HAL Delay (250) ;

Odev sahibi bilgileri

Odev sahibine ait tiim bilgiler teslim edilecek dosyanm icerisine gomiilecektir.
Adi/soyadi: .........

Ogrenci numarasi: .........

Ogrenim durumu (I/11): .........

Proje/Odev Kodu: Mikroislemciler-Odev2-Zorunlu
Proje/Odev tanimi: .........
Proje/Odev teslim tarihi: .........

Proje/Odev teslime edilecekler: Sadece main.c olarak teslim edilecek.
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